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Man kann diesen Ausdruck noch etwas veremnfachen, wen

man sich erinnert, dass nach Gl (34
(r

gesetzt werden kanm, — Die Gl (289) waren fiir ¢, 6, 6, ganz

symmetrisch gebaut: wir konnen daher die Losung (291) ohne

weltere Bemiihungen sofort auch auf die beiden anderen Un

hekannten ¢, und g, {ibertragen. Mit Benutzung der angefiithrten
Vereinfachune und mit Riicksicht anf die Gl. (285) erhalten

wir daher die Ausdriicke fiir die Normalspannungscomponenten
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Damit i1st die Aufgabe, die wir uns zunichst gestellt

hatten, gelist. Wir haben jetzt die unhekannten Spannungs

componenten auf nur noch drei unbekannte Grissen § % &
guriickgefithrt und es bleibt uns nur noch iibrig, diese Aus
driicke in die allgemeinen Gleichgewichtshedingungen, die durch
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Durch Einsetzen der dureh die Gl, (288) and (202 oe
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Um diese auf eine iibersichtlichere Form zu bringen, nehme
wir noch einige kleine Aenderungen mit ihr vor. Zuniichst
erhiilt man durch Division mit ¢ und etwas geiinderte Zu-

sammenfassung der einzelnen Glieder
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Hir cie drel 1n der ersten RKlammer zusamiengerasstell

({lieder benutzen wir eine in der mathematischen |J.l;|\'<i|x sehr

hiiufiec gebrauchte Bezeichnung. Iis macht sich nimlieh fast

in allen physikalischen Theorien néthig, von den unbekannte:
Functionen, die in ihnen auftreten, die Summe der drel
zweiten Differentialquotienten nach den drei Axenrichtungen
zu nehmen. Zuerst geschah dies in der Potentialtheorie von
Laplace. Man bezeichnet daher die Rechenvorschrift, die
Summe dieser drei zweiten Differentialquotienten nach den
Axenrichtungen zu bilden, als die Laplace’sche Operation. Um
diese Rechenvorschrift anzugeben, setzen wir vor die Funetion,
auf die sie Anwendung finden soll, das Zeichen w* Oft wird
dafiir aunch nur einfach A geschrieben; wegen des Zusammen-
hangs mit anderen Lehren, auf die es hier nicht weiter an

kommt, entscheide iech mich aber fiir das znerst genannte
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Zeichen, Um kurz anzudeuten, was ich eben ausfiihrlicher

seinandersetzte, kann man
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schreiben. Natiirlich 1st dies in solecher Form noch keine
(leichung im eigentlichen Sinne; man hat vielmehr in G
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zu setzen, auf die sich die '[][u"'.:lli-'iil":l heziehen sollen.

[ch komme jetzt zu den in der zweiten Klammer »zu
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gesetzt werden. Diese Summe kann daher mit dem niichs
folgenden Gliede der Gleichung zusammengefasst werden. Hier
mit nimmt die Gleichung, die die Gleichgewichtshedingung

zwischen den Spannungen gegen ein Verschieben nach der

X-Richtung ausspricht, die iibersichtlichere Form an
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Ich habe sofort die fiir die beiden anderen Coordinaten

die genan anf

richtungen geltenden Gleichungen hinzugefiig

dieselbe Weise gefunden werden wie die erste.

asticititstheorie.

Die Gl. (204) bilden die Ausgangsgleichungen fiir a

ferneren Untersuchungen der mathematischen E

[ch mdichte noch einmal betonen, dass sie nichts anderes sind.
als die Gleichgewichtsbedingungen gegen Verschieben, die frither
in den Gl (D) ihren Ausdruck gefunden hatten. In der neuen
Form sieht man den Gl (294) ihre physikalische Bedeutung

nicht so leicht an: es ist aber durchaus nithig, dass man sich

diesen Sinn der Gleichungen stets vor Augen hiilt und es ist
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