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[1¢ 1 Zin also oeceniiber den Coordinmaten x y 2z, be

rachntet werden, wie es ja den thatsichliche: Verhiltnisgen

1 entspricht, Wir wollen zunichst die speeifischen
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riicken. 21 diesem Ywecke betrachten wir ZWel Punkte,

die urspriinglich wm dz auseinander lagen. Ihe Coordinaten
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wobel darauf zu achten war, dass sich 2. ¥ L um die angesebenen
Differentiale findern, wenn man zum Nachbarpunkte weiter riickt.
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strecke da 4 dx geworden. Unter Benutzung unserer tri
heren Schreibweise haben wir also fiir die elastische Aenderung
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Die specifische Dehnung &, ist aber das Verhiiltniss zwischen

Adr und der nrspriinelichen Linee oz, also finden wir die
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erste der drei foleenden Gleichungen
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e beiden anderen ]'ul|g|';_- auf demselben Wege, wenn man
die Schicksale einer in der Richtung der Y-Axe gezogenen
Strecke dy oder einer in der Richtung der Z-Axe gezogenen

Strecke oz '-.'t'l'|'i:|f__"| >

Eine ganz iihnliche Betrachtung liefert uns auch den Aus-
druek fiir die kleine elastische Aenderung y.,, die der ur
spriinglich rechte Winkel zwischen zwel Strecken da und dy

erfithrt, die von dem Punkte zyz in den Richtungen der
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Winkels nach der Forminderung mit der urspriinglichen zu
vergleichen, denke ich mir den einen Winkel parallel ver
schoben, so dass beide Scheitel zusammentallen do sind sie

Abb. 70 gezeichnet. Wir brauchen dabei nur auf die
.\'il'i|||-[; _' ::-‘l\.'.'ii‘-'l'.:llu:i’ll _:-I'Iil“-' r"l‘l'!'_l'.i-l\.'.'l."\ il] |-:-;:' |-.)i<'li'llli|'__'.' :E--

Schenkels zu achten. denn wenn anch ein Schenkel
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ne der Abb. T0 ein Y

wenig abgelenkt wird, so S
trict dies zur Winkelinde-
rung nichts bei; eine solche
Ablenkung, die etwa der in oy

der Richtuneg der X-Axe ver Bt dla
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Drehung des Winkels um
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die ¥Y-Axe hinaus, die zu

hrt. Auch die

keiner Aenderung der Grisse des Winkels
specifische Dehnung m der Richtung der X-Axe kann keinen
Beitrag zur Winkelinderung 7., liefern. Wir brauchen also

iten, dass sich der Endpunkt der Strecke da

nur daraut zu ac
relativ zum _,\|L1'::|!_'.,1‘-'|1||Igl_.{L-.- mm eme kleime Ptrecke in der

Richtung der ¥Y-Axe verschoben hat, die wir schon vorher zu
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von diy um dy geoven den Winkelscheitel in der Richtung
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der X-Axe verschoben hat. Die Betriige beider Ablenkungen

sind in Abb. T0 eingeschrieben. Zugleich sehen wir noch, dass
der urspriinglich rechte Winkel in einen spitzen iibergeht,
wenn beide Differentialquotienten positiv sind.

Die Richtungsinderungen sind sehr klein; wir kénnen
daher die zugehorigen Winkel in Bogenmaass gleich thren tri
conometrischen Tangenten setzen. Die Richtungsiinderung von
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da trigt daher -* zu p,, bel und #hnlich ist es mit dy. Im
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(tanzen haben wir daher
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